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4. Roboty pomiarowe do pomiaru lub nieodzowne obliczenia beda wykonywane w
sposob zrozumialy i jednoznaczny. Obmiar skomplikowanych powierzchni lub
objetosci beda uzupelniane odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksigdze
obmiarow. W razie braku migjsca w ksigdze obmiardw, szkice te beda dotaczone w
formie odr¢bnego zatacznika do ksiggi. Wzor takiego zatacznika bedzie uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru.

0.7.3 Urzqdzenia i sprzet pomiarowy

1. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy do obmiaru Robdt wymagaja akceptacji Inspektora
Nadzoru przed ich uzyciem.

2. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy beda dostarczane przez Wykonawce . Beda one
posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie technicznym przez caly okres realizacji Robot.

0.7.4 Wagi i zasady waZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie on utrzymywacé te urzadzenia, zapewniajac w sposob
ciggly zachowanie ich dokladnosci pomiaru wg norm zatwierdzonych przez Inspektora
Nadzoru.

0.7.5 Termin i czestotliwosé przeprowadzenia pomiarow

1. Obmiary beda prowadzone przed czgsciowym i koncowym Przejeciem Robdt, a takze
w przypadku wystgpowania dluzszych przerw w prowadzeniu Robot i/lub zmianie
Wykonawcy Robot.

Obmiary Robdt zanikajacych beda prowadzone w czasie wykonywani tych Robaot.
Obmiary Robot ulegajacych zakryciu bedg prowadzone przed ich zakryciem.

0.8 Odbior robot

0.8.1 Rodzaje odbiorow

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacjach Technicznych, roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale
Wykonawecy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu

c¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

0.8.2 Odbior robor zanikajqcych i ulegajqcych odkryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robat, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robaot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Qdbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zaryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i uprzednimi ustaleniami.
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0.8.3 Odbidr czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie i jakosci wykonanych czesci robot. Odbiorowi
czgsciowemu robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

0.8.4 Odbior koricowy

Odbiodr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
iloSci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy, a bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontrolnych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o
ktorych mowa w pkt. 0.7.3.1

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéow, wynikow badan, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja techniczng i specyfikacja techniczng.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakecie
odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos’é wykonanych robot w posgczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wplywu na cechy cksploatacyjne
obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartosc
wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w Umowie.

0.8.4.1 Dokumenty odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem odbioru koncowego robot jest protokét odbioru koncowego robot

sporzadzonego wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca zobowmz:any Jesl przygolowac nastcpu_]qce dokumenty:

a) dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji Umowy,

b) specyfikacje techniczne (podstawowe z Umowy i ewentualnie uzupetniajace lub
zamienne),

¢) receptury i ustalenia technologiczne,

d) dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

e) dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty)

f) wyniki pomiaréow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze
specyfikacja techniczna,

@) deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie ze
specyfikacja techniczna,

h) opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacja techniczna,

i) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoly odbioru i
przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

J)  geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,

k) kopig¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

1) instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
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Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

0.8.5 Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze pogwarancyjnym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 0.8.4 | Odbior koncowy robot™.

0.9 Platnosci

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarows ustalona dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie , okreslone dla tej roboty w
SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ uzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy,

- warlo$¢ pracy sprzglu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami .
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Rozliczenia za wykonane roboty dokonane beda na podstawie faktur wystawionych przez
wykonawcg i akceptowanych przez Inwestora Nadzoru Inwestorskiego.
Przejsciowe faktury sa wystawiane przez wykonawcg i akceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego na podstawie ,,Wykazu robét wykonanych czgsciowo™. Zasady rozliczania i
platnosci za wykonane roboty moga by¢ takze okreslone w umowie.

0.10 Przepisy zwiqzane

Normy, akty prawne i inne dokumenty.

Akty prawne - ustawy

1 Ustawa z dnia 7.07.1994 r Prawo Budowlane (jednolity tekst Dz U. z 2003 r Nr 207, poz. 2016) z
poZniejszymi zmianami.

2 Ustawa z dnia 29.01.2004 r Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 9, poz. 177)

3 Ustawa z dnia 16.04.2004 r o wyrobach budowlanych ( Dz. U. Nr 92, poz. 881)

4  Ustawa z dnia 25.08.1991 r o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r
Nr 147, poz. 1229)

5 Ustawa z dnia 21.12.2000 r o dozorze technicznym (Dz. U. z 2003 r Nr 122, poz. 1321 z pozni¢jszymi
zmianami)

6 Ustawa z dnia 27.04.2001 r Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z péiniejszymi

zmianami)

Ustawa z dnia 21.03.1985 r o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U, z 2004 r Nr 204, poz. 2086).

Ustawa z dnia 30.08.2002 r o systemie oceny zgodnosci (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r Nr 204,

poz. 2087).

Akty prawne - rozporzadzenia
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa 21.02.1995 r w sprawie rodzaju i
czynnosci opracowan geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie (Dz. U. nr 25 poz. 133)

10 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690)

11 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002 r w sprawie systemow oceny zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczenia znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779)

-
8
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12

13

14

15

16

17

18

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002 r w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy
aprobat oraz trybu ich udzielania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r w sprawie informacji dotyczace]
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenistwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r w sprawie rodzajow obiektow
budowlanych, do uzytkowania ktérych mozna przystapi¢ po przeprowadzeniu przez wlasciwy organ
obowiazkowej kontroli (Dz. U. Nr 120, poz. 1128)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r w sprawie szczegélowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2004 r zmieniajace rozporzadzenie w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorek, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042)

Inne dokumenty

19
20
21
22
23

24

BHP na budowie. WEKA, Wydawnictwo Informacji Zawodowej Warszawa 2001 r

Korzeniewski W: Nowe warunki techniczno-budowlane. POLCEN Warszawa 2004 r

Poradnik techniczny inspektora nadzoru inwestorskiego. Warszawskie Centrum Postgpu Techniczno-
Organizacyjnego PZITB Oddziat Warszawski

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (tom I, I1, II1, IV, V)
Arkady Warszawa 1989-1990

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki Budowlaneg) Warszawa
2003

Warunki techniczne wykonania 1 odbioru sieci 1 instalacji. Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL Warszawa 2001 r
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1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01 Wytyczenie trasy i punktow
wysokosciowych

1.1 Wstep

1.1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjsze) Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania odbioru
robot zwigzanych z wytyczeniem trasy:
- Wodociggu, rurociggu podchlorynu sodu oraz kabli zasilajacych i sterowniczych jego
punktow wysokosciowych,
- obiektow kubaturowych,

1.1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 0.1.2

1.1.3 Zakres robot objetych Specyfikacjq Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie
przebiegu trasy infrastruktury podziemnej, oraz obicktow kubaturowych.

1.1.3.1 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych

wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi tras oraz
punktéw wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) zastabilizowanie punktow w sposab trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.1.4 Ogdlne wymagania dotyczqce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w rozdziale 0 ,,Wymagania ogolne™ pkt. 0.1.6
1.2. Materialy

1.2.1 Rodzaje materialow

Do utrwalania punktow gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziami lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania tras,
powinny miec srednice 0,15+0,20 m. i dlugosci 1,5+1,70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy0,05+0,08 m. 1
dugosci okolo 0,30 , a dla punktow w nawierzchni utwardzonej — bolce stalowe srednicy 5 mm i
dtugosci 0,04+0,05 m.

L»Swiadki” powinny mie¢ dlugosci okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

1.3 Wykonanie robot

1.3.1 Ogdolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w rozdziale 0 ,,Wymagania ogélne” pkt. 0.5.1
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1.3.2 Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przejac¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacj¢ i wspolrzedne punktow gléwnych i reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspekiora Nadzoru o wszelkich blgdach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych tras i (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢
usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic
rz¢dnych terenu beda wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora
Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspeklora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie trasy \musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace W sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego, zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszelkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot, naleza do
obowiazkow Wykonawcy.

1.3.3 Sprawdzenie wytyczenia punktow giéwnych osi tras i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, polozonych poza granicg robot ziemnych.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy.
Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz tras powinna wynosic¢ 300 m.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy wodociagu,
kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac punkty stale na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz tras projektowanej infrastruktury. O ile brak takich
punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztaltownikow stalowych osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okreslic z taka dokladnoscia, aby sredni blad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajace wyrazne i
Jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdnej.

1.3.4 OQdtworzenie osi tras

Tyczenie osi tras nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ proiektowq oraz inne dane

;,eode7yj ne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej okreslone) w dokumentacji projektowe;.

Osie tras powinny by¢ wyznaczone w punktach gldwnych i w punktach posrednich w
odleglosciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztaltowania tras lecz nie rzadziej niz co 50
metroéw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonych osi tras w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢
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z dokladnoscia do | cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowe;j.

Do utrwalenia osi tras w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w punkcie 2.1
Usunigcie pali z 0§ tras jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicq robot.

1.4 Kontrola jakosci robot

1.4.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w rozdziale ST-00

1.4.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem tras i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedhug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami.

1.5 Obmiar robot

Ogolne zasady podano w rozdziale ST-00 ,,Cz¢s¢ ogdlna™ pkt. 0.7.
Jednostka obmiarowa robot geodezyjnych sg punkty zataman.

1.6 Odbior robot

1.6.1 Ogdélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale ST-00

1.6.2 Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokoltdow z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonaweca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

Po zakonczeniu robot budowlanych do ich odbioru koncowego geodeta winien przedtozy¢
operat geodezyjny zawierajacy dokumentacj¢ geodezyjna sporzadzona na poszczegolnych
etapach budowy, a w szczegolnosci szkice tyczenia i kontroli potozenia poszczegolnych
elementow obiecktow budowlanych.

Powyizsza dokumentacja winna stworzy¢ podstawe do wniesienia zmian na mapg¢ zasadnicza.
Po zaktualizowaniu mapy zasadniczej geodeta przekazuje | egz. kopii mapy Kierownikowi
Budowy.

1.7 Platnosci

Ogdlne zasady podano w rozdziale ST-00 ,,Cz¢$¢ ogolna” pkt. 0.9.

Platnosc¢ za roboty geodezyjne nalezy przyjmowac za ilo§¢ wyznaczonych sytuacyjnie punktow na
obszarze dziatania.

Platno$¢ za sporzadzenie mapy stanu porealizacyjnego nalezy przyjmowac za
powierzchnie w ha obszaru terenu, w ktérym uaktualnia sie mape zasadnicza.

1.8 Przepisy wiqzane

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995r. w sprawie
rodzaju i zakresu opracowan geodezyjnych oraz czynnosci geodezyjnych obowiazujacych w
budownictwie (Dz.U.Nr25 z 1995r. poz. 133).
Instrukeje i normy dotyczace wykonywania prac geodezyjnych przy realizacji obiektow budowlanych
wydane przez Glowny Urzad Geodezji i Kartografii w tym:

- Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych,

- Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obshuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i

Kartografii, Warszawa 1979r,
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- Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, Warszawa 1978r,

- Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, Warszawa 1983r,
- Whytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, Warszawa 1983r,

- Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, Warszawa 1983r
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2. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-02 Roboty ziemne
2.1 Wstep

2.1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania odbioru robot
ziemnych przy wykonywaniu wykopow w gruntach III kategorii i ich zasypywania dla potrzeb:
» wykonania drog wewngtrznych, chodnikow, zatoki oraz ogrodzenia,

» sieci wodociggowej i rurociggu podchlorynu sodu
» kabli elektrycznych i zasilajacych

2.1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 0.1.2.

2.1.3 Zakres robot objetych Specyfikacjq Technicing

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych przy
wykonywaniu wykopow i uksztaltowaniu terenu w gruncie oraz zasypek, podsypek i obsypek gruntem z
urobku 1/lub dowiezionym, w warunkach gruntowych podanych ponizej.
1. Roboty ziemne przy wykonaniu drogi wewngtrznej i zjazdu z drogi publicznej oraz ogrodzenia:
a) zdjgcie i rozscielenie pozostalej warstwy humusu — warstwa 15 cm,
b) wykopy w gruncie kat. III z ziemia na odklad,
c) zasypywaniec wykopow ziemia z odkladu z zaggszczeniem,
d) wywoz i zalozenie nadmiaru w miejsce wybrane przez Wykonawcg i uprzednio
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru,
e) rozplantowanie ziemi wydobytej z wykopow.
2. Roboty ziemne rurociagéow zewnetrznych — podchloryn sodu
a) wykopy w gruncie kat. IIl z ziemia na odklad
b) zasypywaniec wykopow ziemiq z odkladu z zaggszczeniem,
c) podsypka piaskowa grubosci 20 cm z piasku dowozonego
d) obsypanie rur piaskiem dowozonym,
e) wywoz i zalozenie nadmiaru w miejsce wybrane przez Wykonawce i uprzednio
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru,
f) rozplantowanie ziemi wydobytej z wykopow
3. Roboty ziemne dla rurociggdéw zewnetrznych - wodociag
a) wykopy w gruncie kat. III z ziemia na odklad
b) zasypywanie wykopow ziemia z odkladu z zaggszczeniem,
¢) podsypka piaskowa grubosci 10 ¢cm z piasku dowozonego
d) obsypanie rur piaskiem dowozonym,
e) wywoz i zalozenie nadmiaru w miejsce wybrane przez Wykonawce i uprzednio
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru,
rozplantowanie ziemi wydobytej z wykopow
4. Roboty ziemne kabli elektrycznych i sterowniczych
a) wykopy w gruncie kat. III z ziemia na odklad
b) zasypywaniec wykopow ziemia z odkladu z zaggszczeniem,
¢) podsypka piaskowa z piasku dowozonego
d) obsypanie kabli piaskiem dowozonym,
e) rozplantowanie ziemi wydobytej z wykopow
Przed przystapieniem do wykonywania zasadniczych robot ziemnych nalezy z terenu objetego robotami
ziemnymi zdja¢ ziemig roslinng warstwa grubosci 15 cm.

2.1.4 Ogolne wymagania dotyczqce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w rozdziale ST-00

2.2. Materialy (grunty)
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Podzial gruntéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania — okreslaja przecigtne wartosci
gestosci objetosciowe] gruntow i materialow w stanie naturalnym oraz spulchnianie po odspojeniu.

2.3. Sprzet

Sprzgt odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot
akceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

2.4. Transport

Samochod samowytadowczy i inne srodki transportu — odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot akceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

2.5.Wykonanie robot
2.5.1 Zasady prowadzenia robot

I. Ogdlne zasady wykonania robdt podano w rozdziale ST-00 ,,0Ogolne zasady wykonywania robot”

2. Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania wykopu (recznie lub
mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych, ustalen
instytucji uzgadniajacych oraz posiadanego sprz¢tu mechanicznego.

3. W rejonie istnigjacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonac sposobem recznym.

4. Wykopy waskoprzestrzenne nalezy wykona¢ mechanicznie, ich umocnienia nalezy wykonac z grodzic
poziomo lub odpowiednika pionowo

5. Wykopy szeroko przestrzenne nalezy wykona¢ mechanicznie przy nachyleniu skarp 1:0,5

6. Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami rurociggow, do ktorych dodaje sig
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnianie stykow. Deskowanie $cian
nalezy prowadzi¢ w miarg jego glgbienia. Dno wykopu powinno byc réwne i wykonane ze spadkiem
ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie
wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m.

7. Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia
robot. Zdjgcie pozostawione] warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed
utozeniem przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposdb
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. Odwodnienie wykopow nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa. Wode nalezy
odpomowywac do naturalnych ciekow (rowow)

9. Ziemig z wykopow w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasyp wykopow) nalezy
sktadowac wzdtuz wykopu lub na skladowiskach zaleZnie od zainwestowania terenu.

10. Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktory nie bedzie uzyty do zasypania, powinien by¢ wywieziony
przez Wykonawce.

11. Wykop nalezy zasypa¢ po ulozeniu w nim sieci oraz urzadzen pomocniczych i pozostalych elementow,
rozpoczynajac od rownomiernego obsypywania rur z bokow, z dokladnym ubiciem ziemi warstwami
grubosci 0,12+0,20 m, dokladnie ubija¢ ziemi¢ drewnianymi ubijakami. Rury PCV i PE nalezy obsypaé
piaskiem do wysokosci 0,30 m ponad wierzch rury. Pozostaly wykop do poziomu terenu nalezy zasypac
warstwami o grubosci 0,20+0,30 m sposobem rgcznym lub mechanicznym. Warstwy nalezy zageszczac
mechanicznie.

12. Jednoczesnie z zasypywaniem rurociagow nalezy stopniowo prowadzi¢ rozbiorke umocnienia.

13. Zaleca si¢ wykonywanie robdt przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

2.5.2 Zasypka

1. zasypywani¢c wykopow po ulozeniu rurociagdw przeprowadzane jest w trzech etapach
» etap I — wykonanie warstwy ochronnej rury z wyjatkiem punktow na zlaczach,
» etap Il — po przeprowadzeniu testu szczelnosci wykonanie warstwy ochronnej na ztaczach,
» etap Il — zasypywanie wykopu gruntem rodzimym z rownoczesnym zaggszczeniem i rozbiorka
umocnien scian wykopu.

2. Wykop nalezy zasypac¢ po ulozeniu rurociagéw i wykonaniu elementow i instalacji towarzyszacych,
rozpoczynajac od rownomiernego obsypywania bokéw rur, z dokladnym ubijaniem zasypki warstwami o
grubosci 0,10+0,20 m przy pomocy drewnianych ubijakéw. Rury PCV nalezy obsypa¢ piaskiem do
wysokosci 0,30 m ponad wierzch rury. Pozostaly wykop wody gruntowej do poziomu terenu nalezy
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zasypa¢ warstwami o gruboscei 0,20+0,30 m sposobem r¢cznym lub mechanicznym. Warstwy nalezy
zageszcza¢ mechanicznie.

3. Dla przewodow kladzionych w obszarach zaggszczonych (pod drogami), zasypka moze by¢ wykonana
warstwami kolejno zaggszczanymi za pomoca lekkiego sprzetu, o grubosci do 0,25 m co najmniej 0,50
m ponad przewod. Nastegpnie nalezy zasypac¢ wykop warstwg piasku lub Zzwiru o grubosci 0,50 m oraz
uzupeknic powierzchni¢ wykopu odpowiednio zageszezonym gruntem rodzinnym.,

4. Dla przewodéw kladzionych w gruncie sypkim (poza drogami), zasypywanie powinno przebiegac jak
powyzej. przynajmniej 0,25 m ponad powierzchni¢ przewodu. Zasypka gruntem rodzimym,
7ageszCzonym za pomoca lekkiego sprzetu. Rownoczesnie nalezy przeprowadzi¢ stopniowa rozbiorke
umocnien.

5. Dla zapewnienia catkowitej stabilnosci, zasypka piaskowa powinna szczelnie wypehic przestrzen ponad
rurg (przewodem).

6. Dla zapewnienia calkowitej stabilnosci, zasypka piaskowa powinna szczelnie wypehic przestrzen ponad
rurg (przewodem).

7. Zaggszczenie kazdej warstwy piasku powinno przebiegac¢ w sposob zapewma]acy odpowiednie wsparcie
na bokach przewodu. W strefie niebezpiecznej material zasypowy powinien by¢ materialem
nieskalistym, mineralnym o strukturze sypkiej, drobnym lub srednim uziarnirniu, niezbrylonym bez
kamieni, zgodny z normg PN-74/B-0248 — standard dla klasyfikacji gruntow budowlanych, warunkow
bezposredniego wznoszenia budowli oraz wymagan i warunkow dla obliczen statycznych i
projektowych dotyczacych bezposredniej lokalizacji obiektow budowlanych.

8. W przypadku robodt ziemnych w istniejacych drogach o nawierzchni utwardzonej oraz w przypadku
trudnosci z uzyskaniem wskaznika zaggszczenia rownego przynajmniej 95%, gorna warstwa zasypki
powinna by¢ zastapiona uzbrojona podbudowa drogi.

. Zaleca si¢ przeprowadzania prac przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

10. Po zakonczeniu zasypki wykopow, teren nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego, a obszar po

wykopach zrekultywowac.

2.5.3 Zasady roznieszczania gruntow w nasypie

I. Rozmieszczenie gruntow w nasypie powinno by¢ zgodne z projektem.

2. W przypadku gdy projekt nie okresla doktadnego rozmieszczenia gruntéw w nasypie powinno ono
odpowiada¢ nast¢gpujacym warunkom :

- grunty drobnoziarniste malo przepuszczalne powinny by¢ ukladane w srodku, a grunty
gruboziarniste — blizej skarp nasypow,

- grunty spoiste powinny by¢ przykryte na skarpach i na koronie nasypu warstwa ochronng z gruntow
sypkich, o grubosci warstwy nie mniejszej niz 1,0 m.

- grunty znajdujace si¢ w nasypie nie powinny tworzy¢ soczewek lub warstw ulatwiajacych poslizg
lub filtracjg wody.

- grunty ulozone obok siebie w nasypie powinny by¢ o takim uziarnieniu, aby nie powstawaly
odksztalcenia nasypu pod wpltywem dziatania wody.

3. Jezeli nasyp jest wykonywany z rozdrobnionych skal, to kazda warstwa roztozonego materiatu skalnego
o grubosci nie wigkszej niz 30 cm powinna byc pokryta warstwa zwiru, pospolki, piasku lub kruszywa
famanego nie odsiewanego, zawierajacego nie mniej niz 25% ziaren ponizej 2,0 mm, tak aby po
zageszezeniu warstwy przestrzenie miedzy ziarnami skal zostaly catkowicie wypelnione.

4. Dopuszcza si¢ wykonywanie nasypu ze skal rozdrobnionych mrozoodpornych bez wypelniania
przestrzeni miedzy ziarnami piaskiem lub zwirem pod warunkiem, ze¢ warstwy kamienne beda
oddzielone od podloza gruntowego, znajdujacego si¢ pod nasypem, iodg ;,ornych (:76;5-::1 nasypu
warstwami zwiru, pospotki, piasku lub kruszywa famanego nie odsianego, zawierajacego 25 do 50%
ziaren ponizej 2,0 mm; wysokos¢ nasypow wykonanych z tego rodzaju materialow nie powinna byc
wigksza niz 1,2 m od korony nasypu.

2.5.4 Doktadnosé wykonania nasypow

1. Dokladnos¢ wykonania nasypu, uwzgledniajaca wielkos¢ osiadania danego rodzaju gruntu, powinna by¢
zgodna z projektem.
2. Jezeli w projekcie nie okreslono dokltadnosci wykonania nasypu, to odchytki wymiarowe powinny
zawiera¢ si¢ w granicach :
+2 -5 cm - dla rzgdnej korony
+ 5 cm - dla szerokosci korony
+ 15 cm - dla szerokosci podstawy.
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3. Odchylenia w spadku skarp, korony nasypu lub innych elementdéw nasypu, ktorym nadano spadki — nie
powinny by¢ wigksze niz 10% nachylenia podanego w projekcie.

2.5.5 Zageszczenie gruniow

1. Kazda warstwa gruntu w nasypach i zasypywanych wykopach powinna by¢ zageszczona recznie lub
przy uzyciu sprzetu mechanicznego ( walowanie , ubijanie lub wibrowanie ).

2. Grubos¢ warstwy Zageszczanego gruntu powinna byé okreslona doswiadczalnie i dostosowana do
sprzetu uzytego do zageszezenia. Probne zageszczanie powinno by¢ wykonywane zgodnie z wytycznymi
opracowanymi dla danego rodzaju robot ziemnych, akceptowanymi przez nadzor techniczny inwestora.
Przy dokonywaniu probnego zageszczenia danego rodzaju gruntu powinna by¢ okreslana :

- wilgotnos¢ optymalna gruntu w odniesieniu do sprzetu przewidzianego do zaggszczenia,

- najwigksza dopuszczalna grubos¢ zageszczonej warstwy gruntu,

- najmnigjsza liczba przej$¢ danym rodzajem sprzetu dla uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia gruntu.

3. Grubos¢ warstwy Zageszczanego gruntu ni¢ powinna by¢ wigksza niz :

- I5cm-przy zag‘:szczamu recznym,

- 20 cm - przy zaggszczaniu walcami,

- 40 cm - przy zageszczaniu walcami okolowanymi wibracyjnymi, wibratorami lub ubijakami
mechanicznymi.

4, Wilgotnos¢ gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ zblizona do wilgotnosci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotnos¢ gruntu przeznaczonego do zageszezania wynosi mniej niz 80 % wilgotnosci
optymalnej, zageszczang warstwe gruntu nalezy zwilzy¢ woda ; w przypadku gdy wilgotnosé gruntu jest
wigksza niz 1,25 wilgotnosci optymalnej, grunt przed przystapienie do zageszczania powinien by¢
przesuszony w sposob naturalny, a w przypadkach technicznie uzasadnionych — w sposob sztuczny przez
dodanie miclonego wapna palonego oraz wapna hydratyzowanego lub popiolow lotnych.

5. Wilgotnos¢ optymalna gruntu oraz jego masa powinny by¢ wyznaczane laboratoryjnie. Jezeli nie ma
mozliwosci dokonania oznaczen laboratoryjnych, to wilgotnos¢ optymalna gruntu na potrzeby ich
zageszezania mozna przyjmowac:

- 10% - dla piaskow

- 12% - dla piaskéw gliniastych i glin piaszczystych,
- 13% - dla glin,

- 19% - dla itow, glin cigzkich, pylow i lessow.

6. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien by¢ ustalony w laboratorium polowym w zaleznosci od
poziomu zalegania warstwy gruntu w nasypie lub wykopie oraz mozliwos¢ stosowania stalej kontroli
zageszczania gruntu.

W przypadku zageszczenia gruntu i jednoczesnej kontroli, wskaznik zaggszczenia gruntu nie powinien by
mniejszy niz :
- 0,95 -dla gérnych warstw nasypu zalegajacych na glebokosci do 1,20 m .

2.5.6 Rownomiernos¢ zageszczania

Przy zageszczaniu gruntow nasypanych powinna by¢ przestrzegana rownomiernos¢ zageszczania kazdej

warstwy gruntu, przy jednoczesnym zachowaniu nastgpujacych wymagan:

- grunt powinien by¢ ukladany warstwami poziomymi o rownej grubosci na calej szerokosci nasypu,

- warstwa nasypanego gruntu powinna by¢ zageszczona na calej szerokosci nasypu przy jednakowej
liczbie przejsé sprzetu zageszezajgcego, przesuwanego od skarp ku srodkowi nasypu w taki sposaéb, aby
slady przejsc sprzetu pokrywaty slad poprzedni na szerokosci 5 — 20cm w przypadku zaggszczania
warstwy gruntu srodkami transportowymi.

Przy jednoczesnym transporcie gruntu, niezbgdne jest rownomierne pokrycie przejazdami srodkow

transportowych calej powierzchni ukladanej warstwy gruntu, ktéry powinien by¢ wysypywany

rownomiernie warstwg wymaganej grubosci, a gdy nie jest to mozliwe — uprzednie wyréwnanie warstwy
zageszezonej spycharkami lub w inny odpowiedni sposob.

2.5.7 Wykonywanie zageszczania

I. Wykonywanie zaggszczenia warstw gruntow spoistych w czasie opadow atmosferycznych powinno by¢
przerwane, po uprzednim (jesli jest to mozliwe). Wyrownaniu powierzchni warstwy walcem gladkim dla
umozliwienia splywu wody. Przed ukladaniem nastgpnej warstwy gruntu powierzchnig gladka nalezy
zruszy¢.
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2. Zaggszczenie warstwy gruntu powinno byé dokonywane mozliwie szybko, tak aby nie nastapilo
nadmierne przesuszenie lub nawilgocenie gruntu.

3. Zaggszczenie skarp powinno by¢ dokonywane sprzetem przystosowanym do pracy na skarpach, z tym ze
liczba przejs¢ sprz¢tu powinna by¢ odpowiednio zwigkszona w stosunku do zaggszczania takiej samej
warstwy gruntu ulozonej poziomo : liczba niezbednych przejs¢ sprzetu powinna by¢ w tym przypadku
ustalona doswiadczalnie.

4. Zageszczanie skarp moze nie by¢ dokonywane, jezeli szerokosé ukladanej na skarpie warstwy gruntu

jest wigksza od wymaganej grubodci warstwy, a nadmiar gruntu jest usuwany podczas profilowania

skarp, oraz w przypadku gdy uzyty grunt umozliwia wykonanie prawidlowego zaggszczenia na krawedzi
ukladanej warstwy.

Orientacyjng grubos¢ warstw zaggszczonego gruntu i liczbg przejsc sprzgtu mozna przyjmowac.

6. Przy zageszczaniu gruntow sprzetem mechanicznym nalezy przestrzegac nastgpujacych wymagan :

a) w przypadku zageszczania gruntu walcami nalezy:
- zachowa¢ odleglo$¢ co najmniej 50 cm przy przejezdzie walca w poblizu krawedzi nasypu,
- na zagg¢szczane] przez walec dzialce nie wolno wykonywac zadnych innych robot,
- jezeli do wykonywania zageszczania gruntu stosuje si¢ na tej samej dzialce wigcej niz 1
walec . odleglos¢ pomigdzy nimi nie powinna wynosi¢ mniej niz 20 m,
a) przy zageszczaniu zageszczarkami jest zabronione,
- przebywanie 0sob postronnych w odleglosci mnigjszej niz 5 m od zageszczarki jest
zabronione,
- pracownik obstugujacy zageszezarke powinien by¢ przeszkolony,
- wczasie pracy zageszczarka otwory wylotowe powietrza nie powinny by¢ skiecrowane na
obstlugujacego zageszczarke,
b) w przypadku wykonywania robot zageszczarkami elektrycznymi nalezy sprawdzic :
- sprawnos¢ dzialania zaggszczarki oraz prawidlowo$¢ jej uziemienia,
- przewdd doprowadzajacy prad nie powinien by¢ naciggniety lub zalamany,

o

2.5.8 Umacnianie skarp wykopow i nasypow

I. Skarpy wykopow stalych i nasypow powinny byc zabezpieczone przed niszczacym dzialaniem wod
opadowych, wiatrow i mrozu.

2. Zabezpieczenie skarp powinno by¢ dostosowane do whasciwosci fizycznych gruntow wystgpujacych w
danej skarpie oraz do warunkow miejscowych, jakie moga wystapi¢ w miejscu znajdowania sig skarp.

3. Teren u podnodza skarpy i ponad skarpa powinien by¢ dokladnie zabezpieczony przed rozmyciem wodg
opadowa na niezbgdnej dlugosci skarpy.

4. W razie potrzeby dolne czgsci skarp nasypu, narazone na niszczace dzialanie wody, mozna wzmacniac
phytami betonowymi prefabrykowanymi lub wykonywa¢ z betonu uktadanego bezposrednio na zboczu
skarp.

5. W przypadku gdy zachodzi potrzeba sprowadzenia do wykopu wod opadowych z terenu przylegajacego
do wykopu, w skarpie powinny by¢ wykonane odpowiednio umocnione spltywy ( betonowe , z bruku ),
w migjscach z gory do tego przeznaczonych, Do wykopu ( rowu ) odprowadzajacego wode powinno by¢
wowczas umocnione w stopniu odpornym na uderzenia sptywajacej wody.

2.5.9 Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiac jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania
robét ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety
rurociggu.
W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podluzny umozliwiajacy szybki odplyw waod
z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz terminow
wykonania innych robot na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu robot ziemnych.
Zrodla wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzic poza teren robot ziemnych.
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2.5.10 Qdwodnienie wykopow iglofiltrami

Roboty montazowe dla przewodow nalezy przeprowadza¢ w odwodnionych wykopach. Jedynie odwodnione
podloze umozliwia wykonanie otworu dla umieszczenia w nim rury, montazu oraz utrzymaniu
zaprojektowanej rzednej spadku rurociaggu.

Dla wystgpujacych warunkow hydrogeologicznych przyjeto, iz wysokos¢ naptywu wody gruntowej pozwoli
na przeprowadzenie odwodnienia wykopow za pomoca iglofiltrow.

2.6. Kontrola jakosci robot

2.6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST-00

2.6.2 Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

Przed przystapieniem do Robdot Wykonawca winien wykona¢ badania majace na celu :

- zakwalifikowanie gruntow do odpowiednigj kategorii,

- okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,

- okreslenie stanu terenu,

- ustalenie metod odwodnienia

Kontrola w trakcie Robot winna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zalozonych law celowniczych w nawiazaniu do podanych na Placu Budowy,
stalych punktéw niwelacyjnych z dokladnoscia odczytu do 1 mm

- sprawdzenie metod wykonania wykopow,

- badania zachowania warunkow bezpieczenstwa,

- badania zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- badania prawidlowosci podloza naturalnego, w tym glownie jego nienaruszalnosci, wilgotnosci i
zgodnosci z okreslonymi w dokumentacji,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanego podloza wzmocnionego z
kruszywa mineralnego,

- badanie w zakresie zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa i warunkami okreslonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych,

- badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

- badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikow zaggszczenia
poszczegolnych warstw.

2.6.3 Badania do odbioru robot ziemnych

2.6.3.1 Minimalna czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

1. Pomiar szerokosci dna:

Pomiar tasma, szablonem w odstgpach co 200 m na prostych, co 50 m w migjscach, ktore budzg
walpliwosci.

2. Pomiar spadku podluznego dna

Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m oraz w punktach watpliwych

3. Badanie zaggszczenia gruntu

Wskaznik zaggszczenia okreslic dla kazdej ulozonej warstwy

2.6.3.2 Szerokosé dna

Szerokosé dna nie moze réznic¢ sig¢ od szerokosci projektowanej o wigcej £5 cm

2.6.3.3 Spadek podiuiny dna

Spadek podhuzny dna, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych wysokosciowych nie moze
dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.
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2.6.3.4 Zageszczenie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/88931-12 powinien by¢ zgodny #
zatozonymi dla odpowiedniej kategorii ruchu.

2.7.0bmiar robot

2.7.1 Ogdlne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST-00

2.7.2 Jednostka obmiaru

Jednostka obmiarowa rob6t zimnych jest m® odspojonego i wydobytego gruntu (wykopy) lub .
dowiezionego i nasypanego z odpowiednim zaggszczeniem gruntu (nasypy) z dokladnoscia do | m’, m’
— ukladania i zaggszczania podsypki ( z dokladnoscia do 1 m™)

2. 8.Odbidr robot

2.8.1 Ogdine zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST-00

2.8.2 Warunki szczegolowe

1. Nastgpujace roboty zimne podlegaja odbiorowi jako roboty zanikajace lub ulegajace zakryciu:
- wykopy, przekopy,
- przygotowanie podloza,
- zasypywanie, zageszczenie wykopu

2. Odbioru robdt ziemnych dokonuje si¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru
robot budowlano-montazowych”

3. Dopuszcza sig odbior czgéciowy wykopu pod warunkiem, ze obejmowac on bedzie wykop dla
calego obicktu kubaturowego lub dla obiektu liniowego — odcinki migdzy miejscami
przewidzianymi na posadowienie studzienek kanalizacyjnych.

2.9. Warunki platnosci

Wg zasad okreslonych w ST-00 ,,Czes$¢ ogolna™.
Placi si¢ za roboty wykonane i odebrane przez Inspektora Nadzoru, mierzone w jednostkach okreslonych w
pkt. 2.7.

2.10. Przepisy twiqzane

Normy:
= PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.
- PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodoéw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.
- PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych™
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